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Starten met PC-DMIS

Menu File
Openen — Aanmaken — Copiéren — Herbenoemen van programma’s.

In de menu file, kan u eveneens de taal van PC-DMIS veranderen. In dit geval dient PC-
DMIS terug opgestart te worden.

Menu Edit

Set Search Path

In dit venster kan u de map waaronder alle tasters, programma’s en subroutines enz...
opgeslagen dienen te worden, definiéren.

Search Path

Search For: |Default Export Directory LJ a4 |
Diefaulk Export Direckory
Default Import Directory Cancel
Default Part Program Direckory
Probe Directory apply
Recall Direckary

Ii Subroutine Direckory Browse, ..

In 'Search For' dient u hiervoor de map te selecteren die u wenst te bepalen. Via de knop
'‘Browse' deze nieuwe map aanduiden en dan op 'Apply' klikken om de wijziging te
bevestigen.

Tip : Na de installatie van PC-DMIS is het aangewezen nieuwe mappen aan te maken
buiten de standaard PC-DMIS map.

Een nieuw programma starten

%) Part Name, Revision
: Number en Serial

X]
Part Name:;
[T [ || Number, hebben geen
Cancel

New Part Program

NAAM PROGRAMMA => invloed op de uitvoering

Revision Number: van het programma.
TESA—K5 — 610)l;x57.PR(|5 X S Onderscheid wordt enkel
Part — Revision Nb — Serial Nb.PRG ;
g gebruikt voor het
| 61owxs7] A—— meetrapport.
Interface => e ™ Inches (IN)
Machine 1 (met PC-DMIS Online) bt & Millmeters (MM
Offline (met PC_DMIS Offline) —F+> =
TESA APPLICATION GROUP OVHEXAGON
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Opmerkingen :
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Tasterconfiguratie

Scherm tasterconfiguratie (Probe utilities

Probe File — toont de actueel actieve
Probe Utititise £-\DCDMIS_all\_palpeurs\Probe-name.PRB tasterconfiguratie. Tasterbest_anden wor_den
opgeslaan in de map 'Probe Directory' (zie ook Set
Search Path).

Probe File: J Probe-name _j [o) 4 I Delete

| User Defined Calibration Order

- Cancel I .E\ddnnﬁes...|
| Om een nieuwe taster te configureren :

ive Tip List: Measure... Results, ..
futive To L — = ol | - Selecteer via de drop-down lijst onder
Probe File een actieve taster.
Tolerances.., | Global Used | - Geef een nieuwe naam in (beperkt tot 8
setp... | FieFormat... | karakters).

Print List...
4’ Tasteromschrijving - De “Probe Description”
zone laat toe om de gebruikte tasterconfiguratie

> .. .
<m te bepalen die in een programma gebruikt gaat

worden. In het Probe Description scherm worden
de beschikbare tasters en verlengstukken in alfa-
betische volgorde weergegeven. In het scherm
rechtsonder zal bovendien een grafische weergave
verschijnen van de samengestelde taster.

Measure — Door op Measure te klikken gaat u
verder naar de zone voor kalibratie van de
. geselecteerde taster(s) volgens een vooraf
ingestelde procedure (meestal op een ijkkogel).

Tolerances — Deze optie laat de gebruiker toe om de gebruikte toleranties in te stellen voor de optie
"Collision Detection" om onverwachte aanrijdingen te vermijden. (enkel van toepassing met CAD++)

Setup — Geeft de “Probe Setup dialog box” weer. Deze dialog box laat u toe om de tasterinstellingen verder
aan de wensen van de gebruiker aan te passen. Gebruik makend van de opties van deze dialog box kan u
informatie selecteren of wijzigen.

Hoekverdraaingen toevoegen (Add Angles) — Deze optie laat toe om een lijst van AB posities aan te
maken voor gebruik van een indexeerbare meetkop Tesastar-i of Tesastar-m. Zodra een positie die hier
bepaald wordt gekalibreerd is, kan deze op elk ogenblik gebruikt worden binnen een programma.

Results — Deze optie geeft de resultaten weer van de meest recente kalibratie van de tasterconfiguratie.
Bovendien wordt naast de tasterdiameter ook de hoek en rondheid van de kogel weergegeven. Deze
meetresultaten laten toe om de nauwkeurigheid van de kalibratie te controleren.

Mark Used — Deze optie zal nagaan welke AB-hoekverdraaingen gebruikt worden binnen het actieve
programma. PC-DMIS zal deze hoekverdraaingen dan automatisch toevoegen aan de tasterconfiguratie.

Global Used — Wanneer u deze toets indrukt zal PC-DMIS op zoek gaan naar gebruikte tasters in andere
programma’s en deze toevoegen voor kalibratie.

TESA APPLICATION GROUP OVYHEXAGON
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Tasteromschrijving
Probe Description: Probe Description:

| |

' SPE0_6MM_QUILL_ADAPTER A
Mo probe defined: STALUBLT_Connector
TESA_VISION_Z00M
2)Gebruikt th TESA _WVISIO300_PROBE
. ebruikte meetko o0
1) Selecteer 'No probe defined:' P TESA_ V15105002000
selecteren TESASTAR-
De tekst wordt blauw B S TFSASTAR-M
TFSE
TRACKER
< > R i
IS L
Probe Description:
B -
TESASTAR-M
Joint:b angle
Joink:a andg T

Empty Connection #1

3) Selecteer 'Empty Connection /
#1' De tekst wordt blauw (gebeurt

normaal gezien automatisch)

B
A

De tasterconfiguratie wordt hier
J'_ g

grafisch weergegeven.
4) Selecteer volgende component

waaruit de tasterconfiguratie is

samengesteld
I< 5 Empty Connection #1 betekent
o DT = dat het laatste onderdeel van de
R tasterconfiguratie een bijkomend
ITipzBv200M -] element vereist.
TESASTAR-M
Joint:b angle 5) Herhaal stap 3 en 4 tot het
Joink:a angle T e laatste onderdeel van de complete
Connect: TESA_TMA tasterconfiguratie
Connect: TESASTAR-P ——~_ | |
[T Zie ook ‘component glossary’ om de

gebruikte naam van alle onderdelen
f terug te vinden.

Het “preview window” toont de taster zoals hij weergegeven zal worden in het grafische venster. Het
kan voorvallen dat het zo moeilijk werken is. Het is hierom mogelijk slechts een bepaald deel van de taster
weer te geven. Hiervoor als volgt tewerk gaan :
1. Dubbelklikken op the laatste element dat u niet wenst te zien. Hiermee opent u het venster'Edit
Probe component'.
2. Desactiveer 'Draw this component' (ontvinken)

TESA APPLICATION GROUP OFHEXAGON
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=i Edit Probe Component

Connect: TESASTAR-P
Tip #1: TIPZBY20MM

 Double click 3 . N
| % >
Probe Description:
|TESA_TMA -

Vorige onderdelen niet Tfjﬁgﬁ;l'ﬁﬁm """""""" ”

meer weergegeven Joink:a angle MoDrai

Connect: TESA_TG

Conneck: TESASTAR-
Tip #1: TIPZEYZ0MM

" |Result

Een nieuwe hoekverdraaing toevoegen (Add New Angles)

Add New Angles [Z|
e BEBE88g0a9ee _wowpesSR8EES
& Angle; Moo o o0 oo o o o) M o0 o0 @ o0 0 0 o o
Cancel
B Angle: ] 4J A
Al
Mew Angles List: 3
Add Angle ' w:
- Al
Equally Spaced Angles Data- nily
Starting A: iAo |ﬂ|
|
Ending A& h:'v
Increment i A: -
Starting B: IHIJ:I
Ending B: | AA
Increment in B: ] Hh| |
|
A0
Al
DY
Cl
ear T
Add Angles Al
A30.0B105.0 R

In dit venster kunnen diverse hoekverdraaingen ingesteld worden. Het aantal mogelijke
hoeken is direct afhankelijk van de geselecteerde meetkop.
U kan hiervoor 3 methodes gebruiken :

1. Door in het raster te klikken.
2. Manuele ingave van de positie in het venster 'Individual Angle Data'.
3. Bepaling van bereik en stap in het venster 'Equally Spaced Angles Data'.

TESA APPLICATION GROUP OFHEXAGON
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oK BEBBES8gwewse wowgregSOE288
PO NP O P PO 5 < - Bl
Cancel i
Al
New Angles List: v
A300B-1050 ¥ i
A60.0845.0 \ﬂ:‘,
A30.0B1050
53"«' -
Lijst nieuwe hoeken AN
Ll:
fi1
L0
AU
175
< » Al L~ Toont de positie van
-
o de cursor
-
ety v N T T T T O |

— Individual &ngle Diata-

A Angle: [45 Alle nieuwe toegevoegde posities worden in het raster
B Angle: [45 weergegeven
| R e b= S S el S g g g o
Add Angle ‘"
' Al
i~ Equally Spaced Angles Data—— -
Starting & 1'3 H1:|
Ending A 190 ﬁqﬂ
Iricremet in & !45 Ay
Starting B: ;-1 e M:'I I I I
Oty
Ending B 1'3
AAN
Iricrement in B: 145 HUU
10
.
.H. [
o
.H.'ﬂu I I I
Add Angles
TESA APPLICATION GROUP OﬁHEXA&“DN
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Tasterkalibratie (Measure Probe

Measure Probe

@ Mumber of Hits; | =] Measure |

Number of Hits: |5

[ ] e e

Frehit [ Retract: | 2.54

Move Speed: 20 LT

Whrist Calibration
Stark End

Cancel Maove Speed: 20 %
Touch Speed: 2 %

Touchizpest: 12 . i N ™ Manual " Man+DiCC
" Manual " Man+DCC & poc  DoC4Doc
= pcc " DCC+DCC
" Qualification Check Number of hits — aantal aantastingen die u
 Caibrate the Unt € wenst te maken (min 5).
S Prehit / Retract — de afstand naar de
s e e theoretische plaats voor aantasting die de
( Defaut Mode  Mumber of Levels: [2 machine zal afleggen met normale snelheid .
start Angle: [0 voordat overgeschakeld wordt op tastsnelheid
Endénge: [30 Move Speed — voor verplaatsing van de

assen van de machine.
M Touch Speed - aanbevolen : gebruik dezelfde

. tastsnelheid als deze van het programma.
o Manual - de meting wordt door de operator
manueel uitgevoerd

Afblijven Man + DCC - het eerste punt wordt door de

[ Shank Qual Number Sh

[ =

List of Available Tools:

operator aangetast, overige automatisch.
- DCC — de meting gebeurt automatisch.

Shank Offset: | 5 DCC+DCC - de meting gebeurt automatisch,

Parameter Sets i i
/{ maar voor iedere meting bepaalt de software

de positie van de ijkkogel opnieuw

Delete

Calibration Mode

Add Tool... | Delete Tool |

=] ™ Default Mode Mumber of Levels: | 2
: Start Angle: |0

Edk Tool... |

End Angle: |90

Horrmal to Probe: #0°

Default Mode - PC-DMIS zal het aantal aantastingen uitvoeren
rond de kogel op 10 of 15 graden boven de evenaar, plus een
bijkomende aantasting in het verlengde van de taster, op 90
graden vanaf de evenaar.

— | Empaer 0 User Defined - PC-DMIS zal de taster kalibreren op basis van
het aantal levels + start- & beginhoek die ingegeven werden. De
aantastingen zullen gebeuren op basis van de ingegeven hoeken.
0° is op de evenaar van de ijkkoggel. 90° is in het verlengde van

Shaft de taster. Slechts 1 aantasting zal gemaakt worden in het
verlengde van de taster.
TESA APPLICATION GROUP OVYHEXAGON
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Ijkkogel (Calibration Tool

Lisk of Available Tools: _j Add Tool

Add Toal, .. I Delete Tool ‘ Edit Taal. .. I Ok,
Zancel

Mbv de knop 'List of Available Tools:' selecteren we de Toal ID; | TESA
gebruikte ijkkogel (of andere tools) voor kalibratie van i ]—_]SPHERE =
onze tasters. Als deze nog niet geconfigureerd werd =

kan dit door de toets 'Add Tool..." aan te klikken OFfset ¥
OFfset i Ii
Add Tool :
- Tool ID — Hiermee kan een naam aan het gereedschap | °* %
dat u gebruikt voor kalibratie gegeven worden. Shank Yector I o
- Tool Type — Met dit drop down menu selecteert u het ShankVector |0
type van gereedschap. (voor signaaltaster gebruik
kogel - sphere) Shank Yeckor K: 1
- Shank Vector — Deze geven de richting aan Search Owerride T |
waaronder de ijkkogel gepositioneerd staat. PC-DMIS e
gebruikt deze waarden om aantasting van de schacht e
van de ijkkogel te vermijden Search Owerride K:
- Diameter / Length — Hierin dient u de diameter of Dismeter | Length: | 19,0497

lengte van de gebruikte kalibratietool in te geven.

Raadplegen resultaten kalibratie tasterconfiguratie

Calibration Results

-
Probe file=TST_M_Trainning Date=13.022006 Time=1218:45 =
T1ADRD THEO = 0000% 120002 1825500 4.000
T1ADBD MEAS = 0.000% 120002 1825500 4.000 StdDey 0,000
T14-45B-90 THEOX 77817 -0000Z 155288 D 4.000
T1A-45B-90 MEAS % -77.817Y -0.000Z 155288 0 4.000 StdDew 0,000
T1A-45B0  THEOX 0000% 778172 1662320 4.000
T1A-45B0 MEAS X 0000% 778172 1862320 4.0005tdDey 0.000
T1A-48B90  THEOX 77.817% -0000Z 1552880 4.000
T1A-45B90  MEASk 77.817% 00002 1552880 4.000 StdDew 0.000
T14-45B180 THEO X 0.000%Y F78172 1662220 4.000
T14-45B180 MEAS X 0000Y F7E172 18623230 4.0005tdDey 0.000
w
2
0k, I Cancel Frint

TESA APPLICATION GROUP OFHEXAGON
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Constructies

Naam van de
constructie

Type constructie

\

Search ID: [

Select Last &

PLN1L
LINIL
LINZ

"N\

Liist mogelijke

elementen

Theoreti sche waarden
Indien niet gespecifieerd,
zal PCDMIS deze
berekenen vanuit de
gebruikte elementen.

TESA APPLICATION GROUP
TrainingManual - V42_NL
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Constructie van een punt

TYPE AANTAL
CONSTRUCTIE | ELEMENTEN ELEMENT 1 ELEMENT 2 | ELEMENT 3 OPMERKINGEN
Cast Point 1 Alle R _ Constructie van een punt in het middelpunt
van een gegeven element
Corner Point 3 Viak Viak Viak Constructie van een punt op het snijpunt
van 3 vlakken
: Konus, lijn, B Constructie van een snijpunt op de loodlijn
Drop Point 2 Alle cylinder, slot vanuit het eerste naar het tweede element
. ) . " B Constructie van een snijpunt van 2 gegeven
Intersect Point 2 Cirkel, konus, cylinder, lijn, slot clementen
Mid Point 2 Alle Alle ) Constructie van het middelpunt vanuit 2
gegeven elementen
Offset Point 1 Alle - - Vereist 3 offsets tov X,Y, & Z
- . B Constructie van een punt op de origin
Origin Point 0 (nulpunt) van de uitlijning
Constructie van een punt waar element 1
.Konus,“ anus, het oppervlak van element 2. Volgorde van
. . cylinder, lijn, cylinder, . . . :
Pierce Point 2 . - selectie is hier uiterst belangrijk! Indien
slot, cirkel, vlak, kogel, O
B - A eerste element een lijn is, is bijgevolg de
ellips cirkel, ellips e -
richting ervan ook belangrijk.
Project Point 1of2 Alle Viak _ Constructie van een projectiepunt vanuit 1
gegeven element tov het werkvlak
Constructie van een lijn
TYPE AANTAL
CONSTRUCTIE ELEMENTEN ELEMENT 1 ELEMENT 2 OPMERKINGEN
Alignment Line 0 - - Constructie van een lijn door het nulpunt vd uitlijning
Best Fit Line Min 2 Alle Alle Constructie van een “best fit"-lijn ifv gegeven elementen
Best Fit with I . s g
Recomp Line Min 2 Min 1 Punt - Constructie “best fit"-lijn ifv gegeven elementen
Cast Line 1 Alle _ Constructie van een lijn vanuit het middelpunt van een
element
Intersect Line 2 Viak Viak Constructie van een lijn vanuit het snijpunt van 2
vlakken
Mid Line 2 Lijn, konus, cylinder, slot Constructie van een middellijn vanuit gegeven
elementen
Constructie van een lijn door het eerste element met
Offset Line min 2 Alle Alle een offset van ingegeven waarde tov het tweede
element
Constructie van een lijn parallel met het eerst
Parallel Line 2 Alle Alle geselecteerde element die door het tweede element
snijdt
’ : Constructie van een lijn haaks op het eerste element en
Perpendicular Line 2 Alle Alle dat snijdt door het tweede element
Project Line 10f2 Alle Alle Projectie van een lijn vanuit een gemeten element naar
het werkvlak
Reverse Line 1 Lijn - Constructie van een lijn met omgekeerde vector.
Scan S tLi 1 s h ) Constructie van een lijn gebruik makend van een deel
can segment Line canning van een open of gesloten scanning.
TESA APPLICATION GROUP

TrainingManual - V42_NL
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Constructie van een viak

TYPE AANTAL ELEMENT ELEMENT | ELEMENT
CONSTRUCTIE ELEMENTEN 1 2 3 OPMERKINGEN
Alignment Plane 0 - - - Constructie vlak op nulpunt van de uitlijning
Best Fit Plane Min 3 - - - Constructie “best fit"-vlak ifv ingave
Best Fit with Min 3 Min 1 punt - - Constructie “best fit"-vlak ifv ingave
Recomp Plane
Cast Plane 1 Alle R _ Constructie van een vlak naar het middelpunt
van een gegeven element
High Point Plane (gfi\r’:’e; ell s)egf Indien ingave set, alle; indien ingave Constructie van een vlak gebruik makend van de
9 1 scal:m scan, gebruik Patch scan. hoogst beschikbare punten.
Mid Plane 2 Alle Alle ) Constructie van een viak tussen de
middelpunten van gegeven elementen
Offset Plane Min 3 Alle Alle Alle Constructie van een vlgk met offset vanuit elk
van de gebruikte elementen
B Constructie van een vlak parallel tov het eerste
Parallel Plane 2 Alle Alle element dat snijdt door het tweede element
! B Constructie van een vlak haaks op het eerste
Perpendicular Plane 2 Alle Alle element dat snijdt door het tweede element
Reverse Plane 1 Viak - - Constructie van een vlak met omgekeerde vector
Constructie van een cirkel :
TYPE AANTAL
CONSTRUCTIE ELEMENTEN ELEMENT 1 ELEMENT 2 OPERKINGEN
Best fit Circle Min 3 - - Constructie van een “best fit"-cirkel ifv ingave
Best fit with
Recompensate Min 3 Min 1 punt - Constructie van een “best fit"-cirkel ifv ingave
Circle
Cast Cirdle 1 Alle B Constructie van een cirkel door het middelpunt van het
gegeven element
i?‘%ivﬁ'g:;eéjlzo 1 Konus B Constructie van een cirkel op een specifieke diameter of
v 9 hoogte van een konus
Diameter )
Intersect Circle 2 Cn:kel, konus, VIak,.konus, Constructie van een cirkel op het snijpunt van een rond
cylinder, kogel cylinder element met een vlak, konus of cylinder
Project Circle 1of2 Alle Viak Projectie van een cirkel vanuit 1 gegeven element naar
het werkvlak
Reverse Circle 1 Cirkel - Constructie cirkel met omgekeerde vector
Scan Segment Constructie van een cirkel vanuit een deel van een
; 1 Scan - -
Circle scannende meting.
. " Constructie van een cirkel tangent tov 2 lijnen op een
Tangent 2 Lines 2 Lijn gegeven diameter.
Tangent 3 Lines 3 Lijn Constructie van een cirkel tangent tov 3 lijnen.
Tangent 3 Circles 3 Cirkel Constructie van een cirkel tangent tov 3 cirkel.
TESA APPLICATION GROUP
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Constructie van een cylinder of konus:

TYPE AANTAL
CONSTRUCTIE ELEMENTEN ELEMENT 1 ELEMENT 2 OPMERKINGEN
Best Fit C.. Min 6 R R Constructie van een “best fit” cylinder of konus vanuit
gegeven elementen
Best Fit Recomp C.. Min 6 Min 1 punt B Constructie van een “best fit” cylinder of konus vanuit
gegeven elementen
Cast C.. 1 Alle R Constructie van een cylinder of konus in het middelpunt
van een gegeven element
- Projectie van een cylinder of konus vanuit een gegeven
IProject C.. 1of2 Alle Viak element naar het werkvlak
Reverse C.. 1 Cylinder of R Constructie van een cylinder of konus met omgekeerde
konus vector
C... Cylinder of konus.
Opmerkingen
TESA APPLICATION GROUP % HEX AGON
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Verplaatsingen

Verplaatsing naar een vrijloopvlak (Clearance Plane

Gebruik maken van een vrijloopvlak (Clearance Plane) betekent niet meer of minder dan
dat u een zone rond het product creéert waarnaar de taster eerst verplaatst zal worden
voorafgaand aan het meten van een ander (volgend) element. PC-DMIS zal de taster dan
met een vooringestelde afstand van het te meten onderdeel verwijderen, gerelateerd aan
het codrdinatensysteem waarin het bepaald werd. Na de laatste aantasting van het op te
meten element, zal de taster op de diepte waarop gemeten werd blijven staan tot hij
opdracht krijgt om de meting op het volgende element uit te voeren.

Insert > Parameter Change - Clearance Planes

ClearPlane l

Active Plane

B |

L{ "W alle: JU

Pazz Through Flane

Az | ZPLUS j Walue: |0

[ Clearance Planes Active [ON)

Insert > Move - Move Clearplane

Verplaatsing naar een punt (Move Point)

Insert > Move - Move Point
Of 'Ctrl + M' of de toets ‘Drive’ van de joystick

Gebruik makend van deze functie zal PC-DMIS een commando naar de machine sturen om
een verplaatsing naar deze tasterpositie uit te voeren. Dit is vooral interessant om bv de
gemotoriseerde kop op een positie te brengen die u toelaat de positie AB te wijzigen
zonder botsingen met het werkstuk ofwel om snel en zonder gebruik van een vrijloopvlak
de taster naar een andere positie te brengen. Indien u tracht om dit commando uit te
voeren op een plaats waar PC-DMIS dit niet toe zou laten, zal de software vragen of u dit
zou willen uitvoeren op de “next valid location” ofwel eerstvolgende beschikbare positie.
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Uitlijning
Insert > Alignment > New

De uitlijning van een product dient uitgevoerd te worden in 3 stappen. Eerst bepalen we de
ruimtelijke uitrichting (level), gevolgd door de rotatie (rotation) en dan de oorsprong /
nulpunt (origin)

Alignment Utilities

o[ Recal ||

Alignment 1D=A1
Recall Alignment ID=STARTUP
ZFLUS leveled to PLAME ID=FLN1

=
< ! -
Search ID: ZPLUS - Level .
Select Last #; [ '
G HotateTo:‘ZPLUS 71

PLM1
o
LA Diffzet Angle: Ratate _

Offzet Diztance: Origin '
Auto Align

Clear OF. J Cancel

ZPLUS - Lewvel

1; Cylindervector
Vlakvector =as
Z-as AxeZ
/ | v
Referentieviak. Referentievlak.
Haakstov Z Haakstov Z

TESA APPLICATION GROUP OFHEXAGON
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Rotate To: [xPLLS v
fbout: [zPLUS -]
Offset Angle: Raokate

Gemeten vector element

------- -»

Gemeten lijn
Opletten voor de richting

As cylinder (of konus)

v

Vector viak

T x ¥ I 2 W oo

Dffset Crigin

1
@® Punt Lijn

J_ - »
Nulpunt (Origin) Nulpunt (Origin)
TESA APPLICATION GROUP w H Ex AGON
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Cirkel
+ Viak
J_ i »
Nulpunt (Origin) Nulpunt (Crigin)
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A

fmetingen — Posities — Relaties

Afmetingen (Dimension Location

Hiermee kan u de afmetingen die u wenst op te nemen in het meetrapport bepalen,
waaronder positie, diameter, konushoek, enz...
Het is echter niet mogelijk om de relatie tussen 2 elementen te bepalen in dit venster.

Feature Location

0= |LOCA A Tolerances Create

[ Auk ; =
Search |D: v XUD v D Aues: |ALL Cloze
Select Last #: Phs: 10 nitz
; v [ R ) ~ -
=THI0 = r & Mlnus:ID Inch b

CIR2 M Pad L IS0 Limits and Fit D‘;‘F“g:";'. -
atiztics

CIR3 " Pang [ H Mominal Size:  Heron

e I [ &+ Bath

Lk [ Default [ Fomn i " Mone

CORA | Taolerance Class: i

LT - Shest Matal Aues NOWE ~| | Analsis

LIM3 (7 [ RT Tolerance Grade: e L?:tuarl__ a

LIMN4 [ ([ [~ RS ]‘NDNE ‘,1 il

LIMNG [~ PD

CIRd L : ; Graphical

iy Location O ptioks Dlmer.'usu:nlnfo EINE T [

e . [ Retrolinear Only ™ Display

Clear [ Gap Only Edit... tultiplier: (10

X = neemt de waarde van de X-as op in het meetrapport.
Y = neemt de waarde van de Y-as op in het meetrapport.
Z = neemt de waarde van de Z-as op in het meetrapport.
Prad = neemt de waarde van de polaire radius op in het meetrapport.
Pang = neemt de waarde van de polaire hoek op in het meetrapport.
D = neemt de waarde van de diameter op in het meetrapport. Voor een ellips is dit de
kleinste diameterwaarde (H).
R = neemt de waarde van de radius (helft diameter) op in het meetrapport.
A = neemt de waarde van de hoek op in het meetrapport (enkel voor konus).
L = neemt de lengte (enkel van toepassing voor cylinder, slots, en ellips.) op in het
meetrapport. Voor een ellips geeft L de waarde van de grootste diameter.
H = neemt de hoogte (gebruikt voor konus, cylinder en ellips) op in het meetrapport. Voor
een ellips, komt H overeen met de kleinst gemeten diameter.
V = neemt de vectorlocatie over in het meetrapport.
Form = neemt de vormfout van het aangeduide element over in het meetrapport
Voor een cirkel of cylinder is dit de rondheid (RN).
Voor een vlak is dit de vlakheid (FL).
Voor een lijn is dit de rechtheid (ST).
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Relaties (Relation Dimensions

Met relaties worden onder andere bedoeld : hoeken, afstanden, concentriciteit, coaxialiteit,
haaksheid, evenwijdigheid en hoekzuiverheid.

Alle schermen zijn verschillend, maar alle afmetingen worden volgens eenzelfde methode

bepaald.
Tolerenties en Orientatie :
nominalen Afhankellijk vd afmeting
Naam D= |DIST2 Relationship. Niet vergeten de
afmeting — L — I "In Fu&.nfs = | afmeting aan te maken
: W ToXAdy L i
Ii Circle Options
hikb I iToZ A & NoRadus Optie s:
Beschikbare Distance Type Orientation (" Add Radus Afhankelijk vd afmeting
elementen  _| # 2Dimencional || Pepento C Sub Radius
™ 3 Dimensional (+ Parallel to
Analysiz
Output To -1 Alle gemeten punten
Diacbryairen | iehex e exiual ki in het
Dimencion Info  Staiistics I Graphica unnen in he '
Lyt T Clox | I Display  Repart s meetrapport of grafisch
Lirats 4 (* Both i weeraeaeven worden
nch & MM _LI C Norm 10
X
Resultaat wordt Het resultaat kan uitgestuurd
weergegeven naar rapport of statistiek

Sommige afmetingen houden ook rekening met de materiaalsoort enz...
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Vormfouten (Form Error Dimensions

Onder vormfouten worden o.a.

bedoeld : rondheid, viakheid, D= [5TRAT Tolerance Create
rechtheid... SeachiD: [ Pk [0.07 -
Deze afmetingen worden bepaald Eglr_? 'f
op identieke wijze als relaties. e ~Ouput o i
LIN4 ™ Statigtics " Inch
LING " Report [ L= _Mh-‘!
[+ Both
CvlL2 - N Analyziz
LING S |
T Testual
::::; |~ Dimengzion Info [ Graphical
w| | I Display tultiplier;
Last Clear I Ed... 10
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Auto feature

Tot PC-DMIS versie 4.2 zijn de Auto feature-schermen identiek voor de MH3D machines als
onder PC-DMIS voor Visio machines.

De auto feature legt de relatie tussen twee schermen, nl tussen het auto feature scherm
zelf en het venster “probe toolbox”.

Auto feature window

Alle auto feature schermen zijn als volgt samengesteld:

< Auto Feature

| D3 Ciccle | [CIRCLE
Feature Properties
Jﬁc_% ;;|gsﬂ?' [,—A"QIE Positie en orientatie
N A= R = O van het element
ZJo = K:[1 Ao
i 8-
eyl S Bijkomende informatie ivm
o %: [ = het element:
1 Anghe Diameter: i
(o, e IN/OUT, diameter, ...
7|2 A5 ol=mio] 1] ]
Advanced Measurement Dptions - :
[NOMINALS ~][LEAST SOLY] |y 1ot Tat
Reelative to: o Hfoo o Uitgebreide opties
J = = mbt meting en
Feature Locator Take | viewts) .
I— o 5] foshues berekening
at f ~| size
D J J Ji with qualily
| Test | Create ] Close

Naam van het element

| D3 Cucle | [ORCLE <<
/‘ /

Type “Auto feature ”

Met drop down menu om het Uitgebreide opties
type te wijzigen tonen of niet
TESA APPLICATION GROUP OYHEXAGON
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Meting element Toont route

desactiveren / vh tasten

activeren

Z1A S clamin) T

Gebruik vrij - Circulaire Openen / sluiten

loopvlak verplaatsing probe toolbox
(Clearance plane)

Probe Toolbox

De opties beschikbaar in dit venster worden

bepaald ifv het element dat u wenst te meten.

0 NI
N = Het is een gedetailleerde omschrijving van hoe de
: g - i meting uitgevoerd moet worden. Aantal punten,
B |2.00 3 Depth diepte, ruimte tussen 2 punten, auto move enz...

Dit venster vormt bovendien de relatie tussen de
taster en het te meten element.

g 000 =] Fitch

Fo®e ulul @I Be

|

Probe Toolbox [BLBZ]

fer | s |

-5- Eﬁ Hitz Per Row
B=E BEFORE /| Avoidance Move
o =
—.= (B.00 Diztance
BE - -
.'.3...: 4 3: Rows
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